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SQY12-01 车速里程表说明书 

一、概述 

SQY12-01 车速里程表，采用 32 位微处理器 ARM7 作为仪表主芯片，以 LCM（128×64）作为显示屏，

同时分行显示速度和里程。还可以切换到累计里程以及日期和时间显示。针对车速有两路继电器报警输

出。仪表的各项参数可以利用面板按键进行设置，也可以利用上位机软件通过串口进行设置，串口与计

算机通讯，可以将测量数据送达计算机记录分析。 

该车速里程表主要用于各种特种车辆和轨道车辆的驾驶台和控制室以及车辆测试研究。 

 

二、特性 

1. 工作环境 

温度：-20 ～ 85℃  

湿度：相对湿度  ≤85％  

2. 电源功耗 

10V～30V，DC   功耗低于 5W  

3. LCM 显示内容 

速度：显示范围 0.1～800.0 km/h 

里程：显示范围 0～99999 km 

日期:20xx 年 xx 月 xx 日 

时间:星期 x   xx:xx:xx 

累计里程：0～9999999 km 

4. 输入信号类型（直流或交流） 

直流：NPN-OC；（配霍尔传感器、磁敏传感器或光电传感器等） 

  交流：200mV ～ 15V；（配磁电传感器或测速发电机等） 

5. 继电器输出 

2 路 

6. 串口通讯 

兼容 modbus 协议 

7. 外形尺寸 

160×80×130 

8. 开孔尺寸 

152×76 

 

三、仪表端子接线图 
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接线端子说明：  

端子号 名称 功能 

2 COM 串口通讯地 GND 

3 B/RxD 485 总线 B 端或 232 接口的接收端 RxD 

4 A/TxD 485 总线 A 端或 232 接口的发送端 TxD 

5 Vsgnd 信号地 Vsgnd 

6 +12V 信号供电电源+12V 

8 SigIn_AC 交流信号输入端 

10 SigIn_DC 直流信号输入端 

11 － 直流电源接地端 

12 ＋Power 直流电源 10V～30V，DC 正端 

13 J1-OP 继电器 1 常开端子 

14 J1-COM 继电器 1 中间端子 

15 J1-CL 继电器 1 常闭端子 

16 J2-OP 继电器 2 常开端子 

17 J2-COM 继电器 2 中间端子 

18 J2-CL 继电器 2 常闭端子 

四、仪表使用方法 

1. 接通仪表电源后 1 秒左右，车速里程表仪表进入速度里程工作状态；在速度里程工作状态下，屏幕

上显示 2 行数字，如下图所示，其中第一行为被测信号对应的速度值，第二行为里程数； 

在速度里程工作状态下，通过按键 可以清除并从零开始重新记录里程数； 

 

 

在速度里程工作状态下，按下按键  约 3 秒，车速里程表显示年份日期、时间和累计里程，如下： 

 

按下按键  约 3 秒，回到速度里程工作状态。 

2．设置测量参数和显示参数： 

■在速度里程工作状态下，按一下 按键约 3 秒后进入参数设置选择界面，如下图所示： 
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使用按键 可以在“退出”和“参数设置”之间进行切换选择，当选中“退出”时按一下按键

则退出参数设置，并返回到测量状态，当选中“参数设置”时按下按键 则进入参数设置状态，

如下图所示： 

界面中第一行显示欲设置的参数名称，并处于选中状态，第二行显示参数值，第三行显示“退出”、

“确定”和“取消” 

 

■ 进入参数设置界面时默认的选中参数为 P0，按下按键 或 可以切换从 P0~P23 欲修改的参数。

注意：当切换至 P23 时，再按一次该按键则选中“退出”，此时如果用于按下按键 则退出参数设置

状态，并返回到测量状态； 

■ 修改小数点位置： 

当选中某个参数时，按下按键 或 可从右向左或从左向右移动参数值的小数点位置，每按下一

次该按键，则小数点位置左移或右一位，当小数点位置移动至最左端时，再次按下该按键时则小数点移

动至参数值的最右端，如此往复。注意：欲使小数点位置修改生效，则必须“确定”参数修改，具体

方法见后叙述； 

■ 选择参数值的某位数字： 

按下按键 则参数值的最低位被选中，如下图所示： 

 
按下按键 或 可以从左／右移动欲修改数字的位置，当选中位置移动至最左／右端时，再次按下该

按键时则选中位置移动至参数值的最右／左端，如此往复； 

■ 修改某一个位置的参数值： 

 按下按键 或 可以使得选中位置的数字增／减 1，每位的数字修改范围为 0～9，如此往复； 
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■ 确定参数修改/取消参数修改/退出参数修改： 

按下按键 则选中“确定”，如下图所示： 

 
 

按下按键 或 可以在“确定”、“取消”和“退出”之间进行切换选择，当选中“确定”并按下

按键时，则确认参数值修改并返回到参数名称选中状态；当选中“取消”并按下 按键时，则取

消对参数值的任何修改并返回到参数名称选中状态；当选中“退出”并按下 按键时，则取消对

参数值的任何修改并退出参数修改状态，返回到测量状态。 

 

可设置参数表： 

参数号 参数名称 参数意义 取值范围 默认值 备注 

P0 速度系数 速度与频率的比例 0.00001～1000000 60.0 有小数位 

P1 里程系数 里程与脉冲的比例 同上 1.0 有小数位 

P4 报警1下限值 速度小于此值，继电器报警 同上 0 有小数位 

P5 报警1上限值 速度大于此值，继电器报警 同上 0 有小数位 

P6 报警2下限值 速度小于此值，继电器报警 同上 0 有小数位 

P7 报警2上限值 速度大于此值，继电器报警 同上 0 有小数位 

P8 本机地址 通讯地址 0～255 1 整数 

P9 采样时间 速度计算的参考时间 10～5000 mS 100 整数 

P10 小数保留位 显示值的小数点保留位数 0～４ ２ 整数 

P11 信号超时时

间 

当脉冲信号周期超出此值，

速度显示为 0 

10～50000 mS 1000 整数 

P16 信号类型 可选直流或交流信号 0：直流；1：交流 0 整数 

P17 显示单位 里程表显示的单位 0：km/h；1：r/min 0 整数 

P18      

P19 继电器1功能 0 

P20 继电器2功能 

设置继电器与测量值关联 0：车速报警  

1：里程报警  

2：车速或里程报警

3：车速与里程报警

1 

整数 

其它参数号，本规格里程表未定义。 

五、上位机参数设置软件 

设置测量参数和显示参数时，除了使用仪表面板上的按键逐个修改外，也可以通过与本仪表配套的

上位机软件工具进行批量修改，软件界面如下所示： 
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此软件工具为绿色软件，无需安装，只要将执行文件 copy 至 PC 机中即可使用（注意：由于本软件使用

PC 机的串口与仪表连接，所以在使用本软件工具之前务必保证用户使用的 PC 机上有串口设备） 

1．端口设置及通信协议 

本软件工具与双通道频率测量仪表的通讯依据国际标准 MODBUS RTU 协议（具体内容请参看相关资料），

串口设置如下： 

波特率：115200bps；数据位：8；停止位：2；校验位：无 
2．软件工具使用说明： 

■ 点击“打开串口”按钮，如果所选串口存在且工作正常，则会显示“OK”，否则显示“ERROR”；当

串口打开正常时，“读取参数”按钮会被激活； 

■ 点击“读取参数”按钮，如果按钮“修改参数”被激活，则说明已经从仪表中成功读取各项参数值，

否则，软件会提示相关错误，请用户再仔细检查串口和仪表是否正常工作； 

■ 点击“修改参数”按钮，用户可以对仪表中的相关参数进行批量修改，如果修改成功，则仪表会弹

出窗口进行提示。 

年份、日期、时间和星期几也可以设定。在显示年份日期、时间和累计里程状态下，按一下 按键，

进入年份、日期、时间和星期几设置状态。这种设定方法直观简单，本文不做详述。 
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